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A tantárgy neve: Az ember-robot interakció biztonsági aspektusa 
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A tantárgy kreditértéke: 6 kredit 

A tantárgy előadója: Dr. Kollár Csaba PhD 

A tantárgy célja: A doktoranduszok ismerjék meg az ember-robot interakció fontosabb terü-
leteit, a robotizáció mesterséges intelligenciával támogatott módszereit, valamint az interakció 
(információ)biztonsági kihívásait. Ajánlott, hogy a tantárgyat felvett doktorandusz a megszer-
zett ismereteiről egy tudományos-szakmai cikkben tegyen bizonyságot. 

A tantárgy előfeltétele: a tantárgyat előfeltétel nélkül felveheti bármelyik doktorandusz 

A tantárgy tartalma, leírása: A téma gyökerei közel ötven évvel ezelőttre, a kibernetika szü-
letéséhez vezetnek. Az azóta eltelt időben a rendelkezésre álló robusztus adatmennyiségnek, a 
számítási kapacitások exponenciális növekedésének, az algoritmusok folyamatos fejlődésének 
és a különböző technológiák egyre varratmentesebb összekapcsolásának köszönhetően megte-
remtődött annak a lehetősége, hogy a korábbi elméleti modellek a gyakorlatban is kipróbá-
lásra kerüljenek, s hogy a (mesterséges intelligenciával támogatott) robotizáció a gazdasági és 
a társadalmi élet egyre több területén megjelenjen. A tantárgy keretében a doktoranduszok 
megismerkednek a robotizáció fejlődésének folyamatával, a Sheridan-skála szerinti elemzés 
módszerével, az ember-robot interakció fontosabb területeivel, a (nem csak) humán biztonsági 
és információbiztonsági kihívásaival, s lehetőség szerint megoldásokat dolgoznak ki az inter-
akció biztonságosabbá tételére. 
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